Konfiguracja Srodowiska

1. Pobrac ze strony (sekcja: "NARZEDZIA", link: Pliki konfiguracyjne) i rozpakowac plik arm.tgz. W
wyniku tych operacji powstanie katalog arm z czterema plikami w Srodku.

2. Dwa z tych plikéw to pliki ukryte: .bashrc i .gdbinit (aby je zobaczy¢ moze by¢ konieczne uzycie
kombinacji klawiszy CTRL+H). Pliki te nalezy przenies¢ do katalogu domowego (mozna to zrobic z
poziomu konsoli poleceniem: cp .bashrc .gdbinit ~).

3. Pozostale dwa pliki to: openocd (program umozliwiajacy komunikacje komputera z procesorem na
plytce ewaluacyjnej) i openocd.cfg (plik konfiguracyjny programu openocd). Program openocd musi
dziala¢ przez caly czas pracy z plyta. Nalezy go zatem uruchomi¢ (najlepiej w osobnej konsoli), z
poziomu katalogu arm, poleceniem ./openocd.

4. Kompilacje programow w jezyku C nalezy przeprowadzac poleceniem make, przy uzyciu
przykladowego pliku Makefile, ktory mozna pobrac ze strony (sekcja: "NARZEDZIA", link:
Przykladowy plik Makefile).

5. Weryfikacje programo6w nalezy przeprowadzac poleceniem: arm-elf-gdb nazwa_programu.elf.

6. Wstepny test ptyty mozna przeprowadzi¢ za pomoca programu testowego led_blink.elf dostepnego
na stronie (sekcja: "NARZEDZIA", link: Program testowy - migajaca dioda)
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